Baustellenkalibrierung in X-Pad Construction:

- Sobald ein Job ausgewahlt ist, kann im Register Job das Koordinatensystem ausgewahlt
werden.

Koordinatensystem

** RTCM3.1 ** >
(TM RTCM31_DATUM RTCM31_ELL)

@ Kartograph. System

GPS-Lokalisierung

Kartograph. System >
Referenzellipsoid

@ Ground to grid MaRstabsfaktor

KEINE Meeresspiegel-Reduktion >
KEINE Reduktion auf kartographische Ebene

- Unter GPS-Lokalisierung gibt es die Option Lokal- Baustellenkalibrierung (bei der
Verwendung von Sapos als Korrekturdatendienst, muss die Transformation deaktiviert sein!)

Koordinatensystem

Systemtyp

O Referenzachse
< not defined >

@ Lokal - Baustellenkalibrierung

< nicht definiert >

o Kartograph. System
** RTCM3.1 ** (TM RTCM31_DATUM RTCM31_ELL)

o Lokal - Einzelpunkt

< nicht definiert >

- Mit . konnen jetzt Punkte hinzugefigt werden.
Punkt REF2

mit der Pfeiltaste wird der Punkt ausgewahlt
und dann gemessen.



Punkt messen
= N 45°57'09.4074" E 12°29'39.9887" 71.460m

H1'
Punkt REF2 ng]gg

@ Referenzpunkt # messen1 S

RTK Fixed

Lokales System-Mehrfachpunkte

Punkte Baustellenkalibrierung
AH 0.000m
@ O rer &V 2.404m

AH 0.000m
0 0 REF2 AV 2.404m

Methode Baryzentrisch MaRstab Konform (skaliert)
Berechnung abgeschlossen. Malstabsfaktor:3.8448

D

- Es kédnnen mehrere Punkte gemessen werden.

@

- Wenndas 0 aktiv ist, wird dieser Punkt als Lagepunkt verwendet.

Wenn das aktiv ist, wird dieser Punkt als Lagepunkt verwendet.

Skalierungsmethode

Starrer Korper (unskaliert)

Konform (skaliert)

Abbrechen

- Es konnen verschiedene Skalierungsmethoden ausgewahlt werden. In der Regel sollte der
Malstab bei 1 liegen und ein starrer Kérper verwendet werden.



