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JOSEF ATTENBERGER GMBH

EINRICHTEN EINES BASIS-ROVER-SYSTEMS
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Um ein Basis-Rover-System einzurichten, gehen Sie bitte wie folgt vor:

1. Offnen Sie in X-Pad den gewiinschten Job und tippen Sie un-
ten auf , Einstellungen”.
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2021-11-10-Job1

JOB VERMESSU... ABSTECKU... COGO

Job neu/6ffnen > L Punkte/Mess./Codes >
%) Koordinatensystem > Externe Referenzen >
. Import > Export & Teilen >
Bericht > % Job Dienstprogramme >
A cap =GNss ‘ﬂm [1]Beenden

3. Fiir das Einmessen des Standpunktes der Basisstation wahlen
Sie ,Basis Standpunkt” als Instrumentenprofil aus. Indem Sie
auf das Profil tippen, &ffnet sich ein Dropdown-Meni. Tippen
Sie hier auf , Aktuell” um das Profil anzuwenden.

1106 BB R
Instrumente

Q Basis Standpunkt
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >
Rover BT:Z35210102096

< Basisstation
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO

Base BT: 735210102096 # Andern

ﬁ Rover T Loschen
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO .

Rover BT: 235210302006 'ﬁ' Konfigurieren

A Zenith 35 WebServer
=¥ QR-Code teilen

< ﬁ! QR scannen + Hinzufiigen

5. Nun ist der Haken bei ,Basis Standpunkt” gesetzt und dieses
Profil somit aktuell. Tippen Sie unten auf den Pfeil, um zurlick zu
gelangen.
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>
B? Basis Standpunkt
%4 GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >
Rover BT: 235210102096
g Basisstation
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >
Base BT:Z35210102096
“K’? Rover
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >

Rover BT:Z35210302006

4 &% QR scannen =+ Hinzufiigen

2. Tippen Sie auf ,,GNSS und Totalstationen”.

Instrumenteneinstellungen Jobeinstellungen

M Laser Disto > W Dezimalzahlen >
M Echolot > W Koordinaten >
B Kabelsuchgerit > M GNss >
App-Einstellungen W TPS >
M Ssonstiges > M cap >

4. Nachdem Sie das nun aktuelle Profil angewendet haben,
muss der Empfanger konfiguriert werden. Bestétigen Sie diese
Meldung mit ,,Ja“.

Empfinger wird konfiguriert

Empfanger konfigurieren?

NEIN A

6. Tippen Sie nochmals unten auf den Pfeil, um zuriick zu gelangen.
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Instrumenteneinstellungen Jobeinstellungen
I GNSS & Totalstationen > W Einheiten >
W Laser Disto > W Dezimalzahlen >
M Echolot > W Koordinaten >
B Kabelsuchgerat > M GNss >
App-Einstellungen B TPS >

M Sonstiges o cap

23 Tools



7. Tippen Sie nun unten im Ment auf ,GNSS”, um sich per Blue-
tooth mit der Antenne zu verbinden.

JoB VERMESSU...

ABSTECKU...

C0GO AUTOMES...

;" Punkte messen > ;T Punkte autom. messen >
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4 Statische Messung > Bathymetrie Messung >

§.; Fotografische Messung... >

k CAD mBeenden

Q Einstellungen

9. Gehen Sie im Menii unter dem Reiter ,,Vermessung” auf ,Punk-
te messen”.
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JOoB VERMESSU... ABSTECKU... CoGO

E Punkte messen > |7 Punkte autom. messen >
|w'% Statische Messung > Bathymetrie Messung >

‘. Fotografische Messung... >

A cap

?GNSS QEinslellungen

mBeenden

11. Gehen Sie bei der Messung sicher, dass der Status der An-
tenne ,,RTK Fixed” ist. Tippen Sie unten links auf den Pfeil, um
zurlick zu gelangen, wenn Sie mit der Messung fertig sind.
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0 32732884.104m N 5344407.415m Z 532.400m

o> DX

28 Tools

" Messen .'BMess.& Speich.

8. Sie werden auf dieses Menii weitergeleitet. Warten Sie, bis die
Antenne , RTK Fixed” anzeigt. Dies stellt sicher, dass die Basis-
station zentimetergenau eingemessen werden kann. Tippen Sie
unten links auf den Pfeil, um zuriick zu gelangen.

QUALITAT POSITION SKYPLOT SATELLI... BASIS

Position
Prazision 2D

Prazision Hohe 0.020m
RTK Extra-Safe m
B 5/5 GPS GALILEO 4/5 W

I 5/5 GLONASS
I 0/8 BEIDOU

SBAS 0 I——
VERW. 19 I

HDOP

—_—
0.80 Hervorragend

28 Tools

10. Stellen Sie nun die Basisstation an einem geeigneten Stand-
ort auf. Deklarieren Sie den Punkt als ,Basis”. Messen Sie den
Punkt ein mit Messen und speichern.
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RTK Fixed
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12. Tippen Sie nun nochmals auf , Einstellungen”.
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JOB VERMESSU...

ABSTECKU... COoGO

Job neu/o6ffnen > Punkte/Mess./Codes >
Koordinatensystem > Externe Referenzen >
. Import > Export & Teilen >
Bericht > /% Job Dienstprogramme >

mBeenden




13. Tippen Sie auf ,, GNSS und Totalstationen”

Ms o R

SEEIY
|Einstellungen

Instrumenteneinstellungen

Jobeinstellungen

M Laser Disto > W Dezimalzahlen >

M Echolot > M Koordinaten >

I Kabelsuchgerit > M GNss >

App-Einstellungen W TPs >

I Sonstiges > ™ cap >
< 22 Tools

15. Nachdem Sie das nun aktuelle Profil angewendet haben,
muss der Empfanger nochmals konfiguriert werden. Bestatigen
Sie diese Meldung mit ,,Ja”.
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Empfénger wird konfiguriert

Empfanger konfigurieren?

NEIN JA

17. Sie werden nun auf das Basis-Rover-Menii gefiihrt. Tippen
sie unter dem Reiter , Basis starten” auf , Bekannte Position”.
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JOB BASIS STARTEN

"?’7 Aktuelle Position >

"_?2 Letzte Position >

%% Automatik (RTK position) >

OEinsteIIungen

mseenden

14. Nun wahlen Sie die Basisstation als aktuelles Profil aus.
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ﬁ Basis Standpunkt
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >
Rover BT: 235210102096

Basisstation
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >

BT: 235210102096
>

Rover

GeoMax - GNSS Zenith 35PRO -
# Ander
T Loschen

Rover BT: 735210302006
a Konfigurieren

R 4 "]
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& An den Anfang der Liste

< = QR scannen X Zenith 35 WebServer

16. Tippen Sie unten auf den Pfeil, um zurlick zu gelangen.

N2 oBR R 3 ieng
Instrumente
5 Basis Standpunkt
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >
Rover BT:Z35210102096
T Basisstation
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >
Base BT:Z35210102096
T’? Rover
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO >

Rover BT: 735210302006
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m QR scannen

=+ Hinzufiigen

18. Uberpriifen Sie die Antennenhthe und tippen Sie auf den Pfeil
unten rechts.
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Basis starten

Basisname

Basis ID [ v |

(0..4095)
Code [Eyal
2.000miEN

(] ~ |

Antennenhche
Post-Processing Daten

Daten fiir Post-Processing protokollieren



19. Nun wird der Standpunkt fir die Basis-Station ausgewahlt. 20, Wahlen Sie aus dem sich darauf 6ffnenden Dropdown-Menti
Tippen Sie hierfiir auf den kleinen eingekreisten Pfeil. ., Topographische Punkte” aus.
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Basisposition

Ref.Punkt @ Punkt wahlen
T A oxo

Breitengrad $ 0°00'00.0000" O

= Topographische Punkte
Langengrad W 0°00'00.0000" N
=] Referenzpunkte
Hohe 0.000m Z
B Punkt hinzufiiaen
Q 28 Tools
21. Wahlen Sie den Punkt aus, den Sie vorhin mit dem Instrumen- 22, Nun werden die Koordinaten des Punktes im Menii angezeigt.
ten-Profil ,Basis Standpunkt” eingemessen haben. Tippen Sie nochmals auf den Pfeil unten rechts.
N oRENR S % iengQ N6 0B R R 4 W]
)9 | Basis starten
(o] 32732879.377m s
g0174 N 5344404.577m Basisposition
V4 542.157m
»’v : o e Y ETIT Ref.Punkt BASIS =X
B N 5344407.412m
‘ z s32.408m 1, €BLLH]
Breitengrad N 48°12'36.4435" O 32732884.111m
Lingengrad E 12°08'05.5793" N 5344407.412m
Hohe 532.408m 7 532.408m

Topograph. Punkte: 2
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23. Achten Sie darauf, dass bei ,Lokales System auf Basis er- 24, X-Pad weist darauf hin, dass die Basis erfolgreich gestartet wor-
stellen” der Schalter auf 0 gesetzt ist. Tippen Sie nun auf , Basis den ist. Bestatigen Sie diese Meldung mit ,, OK".
starten”.
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)4 | Basis starten

Lokales System

M2 oBBE R

Lokales System auf Basis erstellen m

Basis starten

Basis wurde erfolgreich gestartet.




25. Nun werden Sie auf das Start-Rover-Menti weitergeleitet. Be-  26. Zum Schluss muss die Rover-Antenne noch konfiguriert wer-
statigen Sie dieses mit dem Haken unten rechts. den. X-Pad fragt automatisch danach, ob dies geschehen soll. Be-
statigen Sie das Fenster mit ,Ja“.

M2 0oRRENR
)4 Basis starten

Start Rover

Punkt wahlen
Rover
GeoMax - GNSS Zenith 35PRO A cAD
BT: 235210302006

= Referenzpunkte

E¥ Punkt hinzufiiaen
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